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Abstract of DE 19521570 (A1) 

An animal house, such as a cow shed, 1 1 has a 
number of stalls 10, a feeding trough 8, a milking 
station 9, three water control points 1-3 and a water 
tank 4 positioned near to the milking robot. When 
the animal drinks water it is automatically identified 
and its location fixed by data transmitted to a central 
controller. If the animal is required to move to a 
different location the water supply is blocked and the 
animal moves in a search for an alternative supply. 
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@ Verfahren und Vorrichtungen zum Steuern von freilaufenden, Identlfizierungsmittel tragenden Tieren 



) Did Erflndung betrhfft ein Verfahren und die dafOr ndtigen 
Vorrichtungen urn freiiaufende, Identiflzlerungamittel tre- 
gende Tiere zu veranlasaan, baatimmte, vom TIerbetreuer 
gewOnschte Berelche Oder Plitze aufzuauchen. Zu dieaem 
Zwack wlrd der Waaserzulauf der lm Bewegungsbereich der 
Tiere inatellierten und mit Waaaerabapenvorrichtungen und 
Mltteln zur Erkennung der von den Tieren getragenen 
Identtfizierungaelnheiten verse he nen Trfinken von elner zen- 
tralen Steuer- und KontroUeinheft gaateuert Sollan einzelne 
Tiere einen beatimmten Berelch voiiaaaen und einem ande- 
ran zugefOhrt warden, ao warden f Or dleae Tiere die TrSnken 
lm erateren Berelch geaperrt und nur lm zweiten, dam 
Zielbereich, wlrd der Waaserzulauf an dan Trfinken f Or dieae 
Tiere frelgegeben. Die Tiere warden also von der au8schlie&* 
lichen Mdgllchkelt der Waaaaraufnahme lm Zielbereich 
alcher angelockt 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren und Vorrichtun- 
gen, mit denen in einem Stallgebaude, in einem bef riede- 
ten Auslauf oder auf einer Weide freilaufende, Identifi- 
zierungsmittel tragende Tiere verankBt werden k6n- 
nen, bestimmte, vom Betreuer gewtoschte, Platze auf- 
zusuchen. 

Ein derartiges Verfahren ist fOr die Nutzviehhaltung, 
und hier besonders von Rindern, von besonderem prak- 
tischen Nutzen, da es eine vom Herbetreuer gewtosch- 
te Richtungsbewegung (Steuerung) der Tiere ohne me- 
chanische Treibhilf en oder menschliche Treiber ermdg- 
licht und somit hilft, Bau- bzw. Personalkosten zu spa- 
ren. Besondere Bedeutung koramt einem derartigen 
Verfahren bei Verwendung von Systemen zum vollau- 
tomatischen Milchentzug, sogenannten Meikrobotern, 
zu. Der Einsatz von Meikrobotern setzt voraus, daB die 
zu melkenden Tiere den Melkroboter freiwillig aufsu- 
chen, oder diesem zugetrieben werden. 

Ein ahnliches Verfahren ist bereits aus dem Deut- 
schen Patenf 3702465 bekannt In diesem Patent wird 
ein Verfahren beschrieben, in dem melkreife, automa- 
tisch zu melkende Tiere, auf einem Zwangsweg vom 
Laufstall zu den GrundfutterfreBpiatzen und/oder 
Tranken identifiziert und gegebenenfaiis dem Melk- 
stand zugeleitet werden. 

Dieses Verfahren setzt verfahrensbedingt eine r&um- 
liche Trennung von erstens Liegebereich, zweitens 
GrundfutterfreBund/oder Trankebereich sowie drittens 
dem Melkbereich voraus. Hierdurch sind folgende 
Nachteile gegeben: 

In vielen bestehenden Stallanlagen (z. B. den soge- 
nannten dreireihigen Liegeboxenlaufstailen) ist eine 
raumliche Trennung von Liegeboxenbereich (LaufstaU- 
bereich) und GrundfutterfreBbereich nicht moglich. Die 
ZufOhrung von melkreifen Tieren zum Melkstand kann 
also nur durch Errichtung eines Zwangsweges zu den 
Tranken erreicht werden. Dies setzt eine Installation 
von Tranken ausschlieBlich in der Nahe des Melkstan- 
des voraus. Nun ist anerkannter Stand der Technik, daB 
fQr jeweils etwa 30 Here eine Tranke installiert sein 
sollte. Den Tieren sollte darttberhinaus eine Wasserauf- 
nahme ohne weite Wege mdglich sein. In grdBeren 
Milchviehanlagen stehen diese beiden letzten Forderun- 
gen einer Installation von Tranken ausschlieBlich in der 
Nahe des Melkbereiches entgegen. Durch eine zu gerin- 
ge Anzahl von Tranken oder zu weite Wege zu den 
Tranken kann die Wasseraufnahme reduziert werden, 
was zu Leistungsverlusten der Milchtiere f Uhren kann. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, Tiere oh- 
ne auBere Einflusse wie mechanische Treibevorrichtun- 
gen eta einem bestimmten Platz, z. B. dem Beginn eines 
Zwangsweges, einem Melkstand, einer Selektionsbox 
oder einem anderen gewtoschten Platz sicher zuzufOh- 

rC Die Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch gelast, 
daB die Tiere mit Identifizierungsmitteln und die im Stall 
installierten Tranken mit entsprechenden Antennen 
zum Erkennen dieser Identifizierungsmittel sowie nut 
ansteuerbaren Wasserabsperrvorrichtungen wie Z.B. 
Magnetventilen versehen sind. Vorzugsweise haben die 
Trankebecken nur ein kleines Wasservolumen. Diese 
Tranken sind mit einer zentralen Steuereinheit verbun- 
den, die den Wasserzulauf in Abhangigkeit von der Pro- 
grammierung f reigeben oder sperren kann. 

Nahert sich nun ein Tier zur Wasseraufnahme einer 
Tranke, so wird es an der Tranke identifiziert und diese 



Daten einer zentralen Steuereinheit zugeleitet Die zen- 
trale Steuereinheit bestimmt, z. B. aufgrund Einpro- 
grammierung entsprechender Daten, ob dieses Tier in 
dem Stallbereich, in dem es sich gerade an einer Tranke 
5 befindet, verbleiben, oder ob es sich zu einem anderen 
gewQnschten Platz, z.B. einem Melkroboter bewegen 
soil Soil dieses Tier im aktuellen Fall keinem bestimm- 
ten Platz zugefuhrt werden, so wird von der zentralen 
Steuereinheit die Absperrvorrichtung gedffnet und das 
10 Tier kann saufen. Soil das Her sich jedoch zu einem 
anderen gewQnschten Platz bewegen, so bleibt die Was- 
serabsperrvorrichtung geschlossen. Das Tier kann kein 
Wasser aufhehmen und wird eine andere Tranke aufsu- 
chen. Auch an anderen Tranken bleibt die Wasserab- 
15 sperrvonichtung geschlossen, wenn sich die Tranken 
nicht in dem Bereich befinden, in den sich das Her bewe- 
gen soD. Nur an der oder den Tranken in dem gewunsch- 
ten Bereich oder an dem gewunschten Platz wird bei 
Annaherung des Tieres die Wasserabsperrvorrichtung 
20 gedffnet, so daB das Tier Wasser aufnehmen kann. 

Ist dieser gewunschte Platz immer fur alie Tiere 
gleich, so kann in einer alternativen Ausfuhrungsform 
hier auch eine Tranke mit grOBerem Trankevolumen 
ohne Wasserabsperrvorrichtung (z3. sogenannte Wan- 
25 nentranke) installiert sein. 

In einer weiteren vorteilhaften Aushlhrungsform 
konnen die mit einer Wasserabsperrvorrichtung verse- 
henen Tranken auch mit einem DurchfluBmengenzahler 
versehen werden, der seine MeBwerte an die zentrale 
30 Steuer- und Kontrolleinheit Obertragt Mit den dann 
vorhandenen technischen Mitteln ist eine tierindividuel- 
le Erfassung und Abspeicherung der aufgenommenen 
Wassermengen moglich. Diese Daten sind fQr die Her- 
denf Ghrung von groBem Nutzen. 
35 An Hand von Fig. 1 soil die Anwendung des Verfah- 
rens und Vorrichtung beispielhaf t beschrieben werden. 

Dargestellt ist als Beispiel ein Stallgebaude (11) mit 
Uegeboxen (10), einem Futtertisch (8), einem Melkbe- 
reich mit z. B. einem Melkroboter (9), sowie 3 Tranken 
40 mit Wasserabsperrvorrichtungen (IX (2), (3) und einer 
Tranke (mit oder ohne Wasserabsperrvorrichtung) (4), 
die in dem gewunschten Bereich, in diesem Beispiel dem 
Eingangsbereich des Melkroboters (6), installiert ist Zu- 
satzlich kdnnen nur in einer Richtung zu passierende 
45 Tore (5), (7) installiert sein, die bestimmte Bereiche von- 
einander abgrenzen. In dem vorliegenden Beispiel liegt 
das Problem darin, daB samtliche Tiere der Herde den 
Melkbereich (9) aufsuchen sollen. Die Haufigkeit des 
Aufsuchens kann dabei von Tier zu Tier verschieden 
50 sein. Fur ein Beispielstier wird hier angenommen, daB es 
etwa alle 10 Stunden gemolken werden solL VerspOrt 
das Tier Durst, so sucht es eine beliebige Tranke (1), (2), 
(3) oder (4) auf und wird identifiziert Die zentrale Steu- 
er- und Kontrolleinheit wird bis zu 10 Stunden nach 
55 dem letzten Melken (oder einer anderen festgelegten 
Zeit) an jeder der Tranken die Wasserabsperrvorrich- 
tung 6ffnen. Nach Oberschreiten von z. B. 10 Stunden 
wird an den Tranken im Lauf stallbereich (1), (2), (3) fur 
das durstige Her die Wasserabsperrvorrichtung nicht 
60 mehr gedffnet Das durstige Tier kann dann nur noch an 
der Tranke in dem gewunschten Bereich (4), in diesem 
Beispiel dem Eingangsbereich zum Melkroboter (6X 
Wasser aufnehmen. . 

Da das BedQrfnis zur Wasseraufnahme bei alien Tie- 
65 rensehrgroB ist, wird mit diesem Verfahren erfindungs- 
gemaB sichergestellt, daB samtliche Tiere einer Herde 
einem gewunschten Platz sicher zugeleitet werden, un- 
ter Venneidung der beschriebenen Nachteile, namUch 
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daB die Wege zur Tranke zu weit werden oder daB zu 
wenig Trftnken fur groBe Herden zur Verf Ogung stehen, 
weil eine Vielzahl von TYanken die meiste Zeit Qber 
alien Heren zur Verfflgung stehen. 

5 

Patentansprttche 

1. Verfahren zum Steuern von freilaufenden, Identi- 
fizierungsmittel tragenden Heren in einera Stallge- 
baude, einem befriedeten Auslauf oder auf der io 
Weide, dadurch gekennzeichnet, daB die Tiere an 
den mit Wasserabsperrvorrichtungen versehenen 
Tranken identifiziert werden und der Wasserzulauf 
durch eine zentrale Steuereinheit freigegeben wirdL 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 15 
zeichnet, daB der Wasserzulauf nur in Abhangig- 
keit von tierindividuellen oder tiergruppenindivi- 
duellen Daten freigegeben wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Tranken mit einem Durch- 20 
fluBmengenmesser versehen sind, welche die beim 
Saufen eines Tieres gewonnenen MeBwerte an die 
Steuereinheit fibermitteln, 

4. Vorrichtung zum Steuern von freilaufenden, 
Identiflzierungsmittel tragenden Tieren in einem 25 
Stallgebaude, einem befriedeten Auslauf oder auf 
der Weide. dadurch gekennzeichnet, daB in dem 
Aufenthaltsbereich der Tiere Tranken mit Wasser- 
absperrvorrichtungen sowie Mitteln zum Erkennen 
der von den Heren getragenen Identifizierungsmit- 30 
tel angeordnet sind und daB die Erkennungsmittei 
und die Wasserabsperrvorrichtungen von einer 
zentralen Steuereinheit derart gesteuert werden, 
daB bei Annaherung eines Tieres an eine Tranke 
die Offnung des Wasserzulaufes dieser Tranke nur 35 
erfolgt, wenn es die Steuereinheit aufgrund gespei- 
cherter tierindividueller oder tiergruppenindividu- 
eller Daten zulaBt 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Tranken zusatzlich mit einem 40 
DurchfluBmengenmesser versehen sind, der die 
MeBwerte an die Steuereinheit Qbermittelt und den 
tierindividuellen Daten zuordnet 
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